Prof. Dr. Alfred Toth

Die Haupttypen koexistentieller Objektsubstitutionen

1. In Toth (2012) hatten wir die folgenden, den drei semiotischen Objektbe-
zugen entsprechenden Haupttypen koexistentieller Substitutionen von Ob-
jekten durch Zeichen unterschieden:_

Iconisch-koexistentielle Substitution

Q- [Q,ZlmitQ>7Z,
Indexikalisch-koexistentielle Substitution
Q- [Q,Z]mitQcZ,
Symbolisch-koexistentielle Substitution
Q-[QZlmitQNnZ=0.

2. Nimmt man jedoch die mereotopologischen Unterscheidungen von Vorder-
und Hintergrund-Relationen, wie sie z.B. von Bittner (1998) dargestellt
worden waren, zum Ausgangspunkt, so kann man koexistentielle Objektsub-
stitution in 8 Haupttypen unterteilen, die im folgenden kurz dargestellt
werden.

2.1. Symbolisch-koexistentielle Substitution
NnNQ7Z)=0

Modell:

2.2. Indexikalisch-kontingente Substitution

N (Q,Z) € (0, 1) mit R(Z) € R(Q) oder R(Q) € R(Z) (R fiir Rand)



Modell:

.

2.3. Iconisch-tangente Substitution

NQZ)e(0,1)mitZc QoderQcZundZ # Q

2.4. Identische Substitution
Z = () (bei Ostensiva; vgl. Toth 2012)

Modell:

2.5. Iconische negative Kontingenz des Zeichens
Z c Qund R(Z) c R(Q))

Modell:

2.6. Iconische negative Kontingenz des Objekts

Z > Qund R(Z) > R(Q)



Modell:

=

2.7.Zeichen als Teil des Objektes

Zc(Q

2.8. Objekt als Teil des Zeichens

Zc(Q
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